	Fiche de synthèse n°…
	T2 : Comment passer de la vitesse des roues à celle de la voiture ?
	Niveau : 2nd


	1. Qu’est ce qu’un mouvement de rotation ?

Un solide est en mouvement de rotation autour d’un axe si chacun de ses points décrit une trajectoire circulaire autour de cet axe.

Disque en mouvement de rotation autour de l’axe O
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démarrer.





2. Les grandeurs qui caractérisent un mouvement de rotation 
a- La période T : c’est la durée nécessaire pour effectuer un tour, elle s’exprime en seconde.

b- La fréquence de rotation n : c’est le nombre de tours effectués par unité de temps

Elle s’exprime en tr/s ou en tr/min et peut être mesurée à l’aide d’un stroboscope ou un tachymètre.

                                                                                                     : 60

                Conversion d’unité :                             n(tr/min )               n(tr/s)

                                                                                                        x 60

La fréquence et la période sont liées par la relation : n = [image: image3.png]


  avec T (s) et n en (tr/s).
3. Mouvement de rotation uniforme

Un solide est en mouvement de rotation uniforme si sa fréquence de rotation est constante au cours du temps.

4. Vitesse linéaire 

C’est la vitesse d’un point du solide en rotation. (exemple : le point A de la figure ci-dessus).

 Elle représente la distance parcourue par ce point par unité de temps.

La vitesse linéaire s’exprime en m/s.

 Relation entre vitesse linéaire et fréquence de rotation :

v = 2( R n
v est la vitesse linéaire en m/s

R = rayon en mètre de la trajectoire circulaire du point.

n = fréquence de rotation en tr/s

Exemples d’applications :

La vitesse linéaire v, peut représenter :

· La vitesse de coupe d’un outil,

· La vitesse linéaire de déplacement d’un véhicule.




